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Datum Name
Gezeichnet

Freigeber

Norm

Allgemein-
toleranz
ISO 2768 m

Werkstück-
kanten
ISO 13715

Maßstab

1 

A1

Example machine frame 

interface
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Für diese Zeichnung behalten wir 
uns alle Rechte vor. Ohne unsere 
vorherige Zustimmung darf sie 
weder vervielfältigt, noch Dritten 
zugänglich gemacht werden, und 
sie darf durch den Empfänger 
oder Dritte auch nicht in anderer 
Weise mißbräuchlich verwendet 
werden.
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Gearbox support axes 1-3

Mounting surface

Gearbox support axis 4

Cutout is only needed for axis 4
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Example machine frame interface, valid for article numbers

AL_10001, AL_10002, AL_10003, AL_10004, AL_10005, 

AL_10006, AL_10007, AL_10008

Required fastening holes and pin holes

(Refer to the document "Connecting dimensions")
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Mounting surface of robot mechanics


