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DELTA RL3-600-3kg

Artikelnummer: AL_00001

lean line

Beschreibung:

Dieser Robotertyp basiert auf dem Prinzip der parallelen Kinematik. Alle Antriebe sind ortsfest am Roboterkopf montiert. Motorkabel
werden nicht bewegt. Der Roboter hat drei (3) translatorische Freiheitsgrade. Diese Robotermechanik zeichnet sich durch ihre
attraktive Preisgestaltung aus. Aufgrund der Gelenkkonstruktion ist die Nenntraglast begrenzt und die durchschnittliche Leistung
und/oder Lebensdauer im Vergleich zu einer klassischen autonox Mechanik reduziert. Der Roboter wird platzsparend in vormontierten
Hauptbaugruppen ausgeliefert.

Lieferumfang:
Robotermechanik inkl. Getriebe, Servomotor-Adapter, Gewinde-Schutzkappen, Transport- und Verpackungsanleitung

AnschlussmafRe:

EF 11 10 9 1 8 i 1 4 | 3 1

Maximum deflection of the upper arm

A(2:1)

- TR
s | =

approx. 90

508

‘{‘f 0 £ 4x90° (=360°)

~ /Hnterierence contour
1 : /" from machine body

pprox. 250
iz
>
m

B-B

7 Maximum interference " K-
Tool Center Point contour ; |
TGP (on the plane of the flange)

TCP - working range—_
Q

£ ?’gﬂ L

| pome) |

Depending on
4 the motor type

\ ES{C] - .|
Rev_02 Page 1 of 2 valid for article number AL_00001 || L_— " lme A taan ”m"

T T TT To T T T T T T T T B —

Downloads: Anschlussmale (PDF) 3D Modell (STP) 3D Modell (PDF)

e E—

Wir verweisen auf unsere AGB und Nutzungsbedingungen.

© 2025 autonox Robotics GmbH | www.autonox.com

Seite 1/2


https://autonoxfinder.com/de/AL_00001
https://autonoxfinder.com/media/58/f3/06/1753269074/Allgemeine_Verkaufs_und_Lieferbedingungen.pdf
https://autonoxfinder.com/de/Quicklinks/Nutzungsbedingungen/
https://www.autonox.com/
https://autonoxfinder.com/de/autonox-download/media/dc/15/9a/1722415962/Connecting_dimensions_376.pdf
https://autonoxfinder.com/de/autonox-download/media/dc/15/9a/1722415962/Connecting_dimensions_376.pdf
https://autonoxfinder.com/de/autonox-download/media/66/cd/94/1727082175/3D-model_AL_00001.stp
https://autonoxfinder.com/de/autonox-download/media/f9/dc/6c/1719312930/3D-model_AL_00001.pdf

Rasctanor

—

Technische Daten:

Verwendungsbereich

Kinematik

Translatorische Freiheitsgrade (X,Y,Z)
Rotatorische Freiheitsgrade (a,8,y)
Nenntraglast [kg |lbs] *
Arbeitsbereichs-Durchmesser [mm |in]
Arbeitshohe auBen [mm |in]
Arbeitshohe Mitte [mm |in]

Lagertyp der Armgelenke
Schmierstoffe der Getriebe

Reinigung

Umgebungstemperatur [°C|°F]

Relative Luftfeuchtigkeit [%]

Produkt-Datenblatt

https://autonoxfinder.com/de/AL 00001

Standard (nicht hygienisch)

Parallel

3166

600 | 23.6

1751 6.9

290 | 11.4

Gleitlager
Lebensmitteltauglich (FO)
Kein Hochdruck

0 bis +40 | +32 bis +104

95 (kondensationsfrei)

Download-Datum: 26.05.2026
Download-Uhrzeit: 04:42 UTC

Einbaulage Boden, Decke, Wand (auf Anfrage), Winkel (auf Anfrage)

*  Die angegebenen Werte sind Nominalangaben (Nenntraglast bezogen auf eine Nennleistung) und kénnen in der Praxis je nach Applikation (Werkzeugdaten, Lastabstadnde, Reduzierung
(teilweise) der Nennleistung bei Verwendung lebensmitteltauglicher Schmierstoffe, ...) abweichen. Bitte beachten Sie hierflir unsere technischen Datenblatter zur Belastbarkeit.

Getriebe-Artikelnummer fiir diese Robotermechanik:

Funktion Artikelnummer Dokument

Antrieb der Oberarme MT_WST00108764-xx-FO Betriebsanleitung Getriebe Typ 3 (PDF)
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